
 

Kuidas robotit üles ehitada? 

 

1) Ehitada baas robot ja baas kaugus anduri mudel 

2) Eemaldada kaks tume halli pulka roboti ees osas 

3) Ehitada valgusanduri mudel 

a) Vajalikud jupid 

 
b) Sisestada punane jupp, et ühendada need kaks juppi 

 



 

 
c) Sisestada kaks sinist ja must ühendus juppi 

  



 

 

d) Asetada valgusandur 

 
e) Asetada mudel robotile ja ühendada 

 
4) Ehitada kiirendus mudel 



 

a) Vajalikud jupid 

 
b) 1. samm 

 
c) Kui pildil olevad asjad on valmis asetada punased ühendus 

jupid tumehalli telje pulga külge 

 



 

d) Asetada mudel vastavalt roboti poolele, nii et mustad 

ühendus jupid on roboti poole ja sisestada kollane jupp hele 

halli axel-i peale 

 
e) Sisestada suur hammasratas pika tumehalli axel juppi külge, 

enne kui mudel roboti külge lisada 

  



 

 

f) Sisesta ülejäänud jupid vastavalt pildile 

 
g) Kontrollida, et ratas on sisestatud niimoodi, et ratta keskosas 

olev tühimik (pildil näidatud koht) oleks robotist väljaspool 

 

  

 



 

5) Ehitada aeglustus mudel 

a) Vajalikud jupid (kasutusel on 7 pikk telje pulk)  

 
b) 1. samm 

 
c) 2. samm 

 
d) 3. samm 



 

 
e) 4. samm 

  



 

 

f) 5. samm 

 
g) 6. samm 

 
h) Kontrollida, et ratas oleks paigutatud korrektselt 

(ratas peab olema paigutatud, nagu oli see kiirendus mudelil) 


